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t. Введеlrпе
Настояцая мsтодrка поверки распростаняется на аппаратуру леодезическую спутЕЕко-

вую TOPCON NЕТ-Gs, TOPCON CR-5. TOPCON Нiрr V, SOKKIA GRX2, призволства ООО
<НIlП ИЗЭПл, 107023, г. Москв4 ул. М.Семеновская, д. 9 стр.8. РФ. (лалее - аппартуре) и уста-
яадJrимет методику её первrчпой и перио,:lической поверки_

Иятерsал меrчу поверкаvп - l год.

2. Оперsцпп noвeplot
При проведении поверки доrDкны выполняться операllии, }тазанные в таблице l.

Таблвца l

3. Срсдства поверкr
При провелении поверкп доJDкпы примепяться этltлопы, приведённьtе в таб]тице 2.

Таб,тrrпа 2

допускается прим9нять другпе средства ловерки. обеспеqивающие определение метрологrческих
характеристик с точностью. удовлетворяющей тебовдrиям пастоящей методики ооверки.

4. Т;rебовавшв к квlлllфЕкrцшп поверrт]ел€r
К ,rров€дению поверкr допускаются лиц& из}л{Евшие экспл}?тационllые док}4{еЕты па llл-

параryру. ицеюltlие .1остаточные ]sаЕия и опьп работы с вей.

5. Т;rсбовавпя безопасrrоств
Прr пров€девии поверки, меры безопасности должпы соотвgтствовать трфоsаяхям по тех-

нике безопасцости согласно эксIшуатaщионной докумевтации яа ацпаратуру. поверчное оборуло-
ваняе, правил,м по техяике безопасвости. которые действуют Еа месте прведеяrtя поверкrl п пра-
вилам по технике безопасвости прп призво,асrве топографо-геодЕ]цческих работ fПБ-88 (Утвер-
ждены коллеrтей ГУГК при СМ СССР 09.02.1989 г.. Nе 2i2l).

.мsлs

пункта
Наямевовапве операции проведение опеDаций пDи

первичвой
повеDке

перяошsеской
повеDке

8.1. ВВеШНИЙ OCMOTD Да Да
8.2. опообомвяе Да Да
8.з. Олределение абсоJпоrЕой (при доверительной верояг-

вости 0.95) и срелвей lсадЁтической погреrrшостей
цзмерсний ллиrrы базиса в ржиtrtах <Стапrка>.
(Быстмя статика))

Да Да

8.4. Определение абсолютЕой (при доsерительпой верrr-
Еости 0,95) и средней квадратической погреurпостей
измерений лпипы базиса в ржимах <Кинсматика>,
(Кинематика в ре&ъЕом времеtrи (RTK)D

Да Да

8-5. Опрлсление абсо.lпотпой (при доверительной верояг-
ностч 0.95) и срлней IGадртичсской погрешностей
пзмерениf, длины базиса в рхиме к.ЩиффереяцваJrь-

mIe кодовые измерешля (DGPS)>

Да .Ща

},{! пункга
доц,,мФша
по повеDке

НаIа{еяовапие эталонов и их осЕовпые метрологические
и тсхничсские характеристики

8.1 }галовы яе пDшltевшотся
8.2 эгалояы не rmlмевяются

8.з-8.5 Фазоsый свgtода,тьчомер (та.хеометр элекrрцЕъй) l разряла по ГОСТ Р 8.750-20l l
Эгалонный лицейный базис по Гост 8.503

8.з_8.4 Рчлегка Рзнзк по Гост 7502-98
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6. УсJrовшя проведеllиа поверкп
При проведении поверки в полевых услоаяях доJDкЕы сблюдаться след),lощпе условrtя из-

мереfiий:
- Teiлepaтypa окружающей среды. ОС ..... от минус 40 до rutrос 65
- oтHocиTejfbн:ý мажнось возд}ха%....... ......... Ее болсс 80
- атмосфрЕое давItение, кПа (мм рт.ст.) . ......,..84.0,.106.7 (6З0..800)
_ Irзмевея}rе темпераryры окр}я(аюцей среды во время язмереппй,'С/ч ....не более 2

Полеsые измеренЕя (изморецця на открытом воздухе) должвы проводиться прЕ отсуI-
ствии осадков и порывов ветра.

7. Полготовка к поверке
Перед проведением поверки должвы быгь выполнеяы Qlедующие подготовtлгельные рабо-

ты:
- прверцтъ наличие дейсгвrоtцд( свЕдетельств о поверке ва средствar поверки;
- аrrпарт}ру и средства поверки привести в рабочее состояrtис в соотв€тствии с их экспл}?тацц-

онrtой док}.t{ентацией.

8. ПроведеЕltе поsеркп
8.1. ВЕешший ocitoTp

При Енешнем осмотре должно быть установлеrlо соответствие аппаратуры спедующим
требовапиям:
- отсутствие коррзии. мехапическЕх повр€ждений и других дефектов, влияющих на экспJц/атацп-
онныс и метрологическис характерrстцки апларатурыi
- налrrчrrе маркировки и комплектности согласно трсбомfiиям экспJryатационвой докr1,(ентации на
аппаратуру.

8J. Опробовдппе
При опрбовации доJгr(по бшь ycTaHoBrIeBo соответствие алЕаратуры след},lопlим трсбо-

вiшиям:
- отс}тствие качки и смещеrшй Ееподвижно соединенrrьD( деталей и элементов аппаратуры;
- правильяость взfiмодействия с комплектом принадlежностей;
- работоспосйность всех ф5пrкциона,rьных режимов;
- идеитификационные дацЕые прогрilммного обеспечеrrия (далее - ПО) должны соответствомть

дмЕым. приведёнfiым в таблЕце З ,

Табlмца 3.

илеrrпrФикационнос наименомше По мАGNЕт office Tools MAGNET Field
Номер sерсrи (илеЕтификачиошй
ЕомеD ПО}- не виже

l l

Д.lя udенпuфuкацuu ПО M4GNET Ofiice ktols. необхйuчо запуспumь пIю?|rсLu\|l u поqе ее

успешной зацlу3ь1! воitлu в -ttеню аСправка>, запелt к() проzраwuе>- В появuвlце-uся окпе оmобра-
Jrаеrflся пaцuetloвaltue u версuя ПО.

Д.lя udаппuфuкацuч ПО МАGNЕТ Field, )спановлел!лlо?о tla Koчпpo"Llep, леобхоdulло Boillrlu в Koll-
mексйllое .|lсню. посреОсmвоrl наltаrrlt|я ла вллрпуаhную MaBuuty с lumерой аМ> в -leчoM верхпе.|!

у?.ц, duспlея u в появlцllл!е.vс' спuс^? выбuрае.ч .ttеuю <О проzралtъtеь В появuвuелся окне про,
zpattuы оlаобрахаепся HalLr,Gчoaallue ч версча П().

8З. Определеппе rбсоJtютЕой (прr ловерrтельвой вqюgгвоgгп 0,95) п средвGй квr,дрrтs-
ческой погреlцпостей ЕtмереЕЕй дtпшы баз|iсl в pe2Blмrt r€TlTrtKBrr, <<Бысrрая cTlTBкD}
Абсо.rютвш и средняя кваjlратическая погЁшностп измереЕrй длццы базиса в prroп,lax <Стати-
KaD. (Быстрая статика) опредеjlяеrcя путем многократЕых измереgцй (не менее 5) дв}т коrггрль-
uьrх д.:пrв базиса, дейс,lвrгельЕые зЕачевия которых расположеЕы в диапазове (0.1 3,0) км и
определены электрнвым тахеометром l разряла.
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Установить образцы алпартпы ЕаJI центрами 0ушкгов базиса. и прив€fiи сп)"тЕЕковые аllтенfiы
образцов к горизоIггаIьной плоскоств.
Включить апларryру и яастроЕIь её Еа сбор .ланньо< (гзмерЕпй) в соответств}тощем реr(име из-
мерений, согласrrо требоияиям руководстм по эксплуатalllпи.
Убедиться в иормаJьном ее функuионирвании и отсугствrи Еомех приему сцгЕщrов со сп}тни-
ков. При вапtчtlи помех устранить их.
Лрвести олвоврменяые измереппя Еа образчах алпаратlры при условиях, указмпьrх в таблице 4,
Выrс,rютгrь аrrпаратуру согласво требовациям руководства по эксллуатации.
Выполшгь обработку набJподеrйй с использовавием lптатЕого ПО к алпарryр.

Абсолютная цогрешность измер€ций каждого базиса выtlцс.пяется как срша систематической и
спучайriой погрешtlости по выиj(еlJию:

It,,,-l \,2

ZL,,
дr, = (r:L- Z, )+ 2

о, -|

где 
^// 

- погрешность измереfiпй j д,,IЕвы базпса s плаяе / по высоте, мм:

a,,, - этапонtlое значенпеj лливы базиса в ллане / по высоте, мм;

lr, _ измерппое аппаратурой зпачепиеj длины базиса i измеревием в плане / по высот€. мм;

л] - чисJlо измереllий j длины базиса.

АбсолютЕая погрешвость пзмереFий д,rиflы базиса (прЕ доверительноfi sерrгяости 0,95) в режи-
мах (Статш(а)). (Быстая СтаплкФ) пе доjDкна превышать звачепий, указаяяьп< в Прилохении 2 к
fiастоящей методrке поверки,

Средняя квадратическlц погрешяость измерений каждой длияы базиса оi|ределяgгся по формуле:

Срлrrяя квалратическzц погрешяость измерений каrкдой д,rины базиса в ре}iймах <Сmтика>.
(Быстрая cтaTttKa) не дол]rна прсвышать значений. }тазаЕЕъrх в Прилоlкевrп 2 к пастоящей ме-
тодl'ке поверки.

8.4. Опрасленпе дбсолютпой (IФп доаерrtте.rьшой вероrгцосtrr 0,95) ш срелвей квддрrтп-
ческоЙ погрешшостеfi пrlrерепrЙ длЕЕы базпса в рсхймаI (Кшшсш!тпк&r), <(Кцпематцка в ре-
альпом времепп (RTK)>
АбсолютЕая погрешность измереаий длцны базиса в режимах (КинематикаD, (КI4вематика s р9-
альвом времеш (RTK)D определясгсr lre мевее чем l0-и кратяьпr измернием коЕгрльrrоfi длиtъl
баз8са. дейстsйтельное значеяяе которой расположеяо в дrалазоне (0,1 - З,0) км й определеио та-
хеометром элекгрнным l разряда,

Установить образцы аппаратуры пад центрами пункгов базиса, и привести спупrЕковые llнтснflы
образцов к гори]оrrтальной плоскости. Измсрить высоry устalновки аппарат}ры над цсtrграми
пуяктов с помоцью рулетки.
Включлть аппараryру и настроЕгь её яа сбор лаяяьтх (измершай) в соотвегствующем режиме из-
мерепий согласно требовавиrм руФводства по rксплуатаций.
Убедхться в цормаqьном ее функrrлоrтвровалин в отс)тстввц помех приему сrtгЕirлов со сп}тни-
ков, При па.lш.rrш помех устраrштъ Ех.
Првести одновр€менные измернпя ва образца\ аппаратrры при условяr\. }тазаЕFь[х в таблице 4.
Выключrь аппарац?у согласпо трбовачиям рутоводства по эксп,пуатацпи.

- L,о|'
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Абсолютная IIогреrлность и]мереIfr коЕтрльfiой лиr rп вычясляется KzlK с},]\{ма спстематической
и случайвой поrрешltости по вьIрФкеяrю;

ýI
-]

п
ý,

^r=(r-L_a,,)+2 п -1

Д,l- - погршяость измерний ,шпишr базяса в плане / по высоте, мм:

l., - эта,,rоuцое значеttис длины базиса в плаfiе / по высотс. ммi

l, _ измереЕяое аппаратурой зЕачеЕие длины базиса i измерением в плапе / по высоте. мм;

r' - число измереl.tий дливы базиса.

Абсолютная погрешность изцеренцй лшцы базиса (прп доверЕтелъной вероfiнос"тu 0,95) в режи-
мах (КrвематикаD. (Кинематхка в рсальном времени (RTK)D не дол)ква пр€вышать зЕачений. ука-
занньо( в огисаяии тип&

Срдняя квадратическм погрешllость измерений коrtрльlrой длиrrы базиса опредеJвсrся по фор-
муле:

Срляяя квалртяческая погрешность измерений лIины базиса в ре}кимЕD( <Кинематика>. <Кине-
MaTltKa в реztльном времени (RTK)) gе долкttа превьiшать зЕачеций. }тsзаllЕьý в Прилоr(ении 2 к
вастоящей методике поверки.

8.5. Опрелопевше абсолютпой (прп довергте,,rьrrой верогтЕости 0,95) п средпсй кв!драт -
ческой цогрешцостей шзмGревпй дrЕпы базвс! в реrкиме <<,Щифференчиrльные кодовые пз-
мереппr (DGPS>,
Абсо,потЕая погрешltость r'змерений дtины базиса в режиме <ДифФренци€цьцые кодовые изме-

рвия (DGPS)> опр,леляется ве мепее чем l0-и кратшпr взмерением коIrтр,тьIrой д.lиtrы базиса-
дейсrвительrrое зЕаченttе которй расположено в,]цапазоЕе (0.1-З.0) км и определево тахеометрм
элекrрЕFьrм l рзрrда"

Установить образцы аппаратуры пад цецтрами пуt{ктов этмонttого базиса. и привестrr сп}тняко-
вые aHTеHEL образttов к горизоrггаJьной ллоскости. Измерить высоту установlФ аrшараryры пад
центрамп пункгов с помощью рулетки.
Включить атrпаратуру и вастохть е€ на сбор ланных (измеряий) в соответсrзlпоцем режиме из-
мереЕЕй согласно тебоцшиям руководства по эксплуат!щriц.
Уфдцться в нормаIьном ее функrшонвровании и отс}тствllи помех приему сигнrlлов со сп}тни-
ков. При яа,m.lяи помех усrранrь их.
Провеств одrrовремеяные измерппя па образцах аппарат}ры при условиях. укarзапяых в таблице 4.
Выключrtть алпарат}ту согласпо трбомниям руководства по эксплуатации.

АбсоJпопIая погрешность измерений коптрольной лttяии выrшсляется как сумма систематической
и случайвой погрешностей по выр&кеЕию:

ý,
лL=(rL_ L",| + )
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^I 
- погрешвоgrь измеренrй длиflý базиса в плаяе / по высоте! мм;

'{ 
- эталопно€ з8ачеllие lUшны базиса в плаЕе / по высоте. мм;

l, - измеренно€ аппаратурй значеrrис длиrrы базиса i измервием в плalве по аысоте. мм;

п - чlсло измереtl}tй длины базиса.

Абсолютная погрешность измGр€янй дливы базиса (при доверительЕой верятности 0.95) в ре-
жrMe <fuффрнчиiцьвые кодовыс измер€ния (DCPS)) ве долкна преsышtrгь зяачений. указая,
ных в описlltlип типа.

Срдняя квалрствческая погрешllость измерепrй контрольной дпriны базисд определяется по фр
муле:

СЁдпяя квадратическал погрешltость измерений длв|iы базиса в рlкиме <,I|иффренциirльsые ко-
довые измереrrия (DGPS)D не должtrа превышагь значевий. укirýflных в Приложевии 2 к наgгоr-
щей мсюдяке поверсt.

тблица 4
Рсхим измерений Кол-во сп}т-

tlикоа, щт
Врмя измс-
оений- мrя

ИнтФвал меж-
ду эпохами. с.

статrка

>6

з0+60
БыgгDа.' статltка 5+l5
кипематика

0,05+{,?0Кипемсгика в реальном врмеви (RTK)

.t|,нффрнчиальные кодовые измер€Еtrя
(DGPS)D

Поверка прволлlся прr устойчивом закреплеrlхх аппарат)ры над пувктами. открштоrr небосво,

де. отс}тствtlи элекIрмalгнитllы)( помех п многолучевого распросtраЕсЁия сиmалов спупlllков, а
тaкrrе пря хорошеfi конфиryрачиt спугниковых гр)ппирвок.

9. ОФормлевЕс рзультmоЕ поверкх
9.1. Резулътаты поверкя офрмляютс, пртоколом. состааленным в вrде сЕод}tой табличы р-

зультатов поверкfi по k&raloмy пункгу рздела 8 настоrцей методякх поверки с указдtием чl,tсJIо-

вых звsчеfirf, рgзультатов измереrшй и их оцеrrки по сравuенtlю с допускalемшми значениями.
Рекомеид/емыf, образец протокола поверки приведен в Прилоlкении l.

9.2. При полохоfiельвьrх результатlш поаерхи алпаратур прltзrlsgfся годной к прrtiaенению, и на
неё выдаgтся свидЕгельство о пов€ркс устацовлевfiой фрмы с указаrrлем фкпrческях рgзулыirтов
опрсдёlеrЕя мgтрлопrчсскrrх хараtfi€ристлк. Знак noBepKrr наносЕтся на свидетельство о поверке
в виде наклейки, и (rrJlв) оттиска поверительного клейма.

9.3. При отицательных результmll\ поверки аппардтурs приз8астся вепригодной к пр}lмеtiеяию.
ti на нсё вндается извещсние о неприrодноспr усгаяовленвой формы с указавием осflоввых при-
чин.

':,(., 

-.")'

Июкепер ООО (Автопргрсс-М> Скрилкина Т.А.
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Щатаи время проведения поверки:

,7

ПРИЛОЖЕНИЕ 1 (Рекомендуемое)

Условия проведения поверки:

внешнии ос
Требования Результаты поверки

отсутствие коррозии, механических повреждении и дру-
гих дефектов, влияющих на эксплуатационные и метро-
логические характеристики аппаратуры
наличие маркировки и комплектности согласно требова-
ниям эксплyатационной документации на аппаратуру

оп ние
Требования Результаты поверки

отсутствие качки и смещений неподвижно соединенных
дета-пей и элементов аппаратуры
правильность взаимодеиствия с комплектом принадлеж-
ностей
оаботоспособность всех функционi}льных режимов
наименование ПО, номер его версии

ме <Статика>:

Заявляемое тре-
бование абсолют-
ной погрешности,

не более, мм

Заявляемое требо-
вание средней

квадратической по-
грешности, не бо-

эталонное значе-
ние базиса, мм

Результат изме-

рений, мм
Погрешность

измерений, мм

Заявляемое требо-
вание средней

квадратической по-
грешности, не бо-

лее, мм

Результат изме-

рений, мм
Погрешность

измерений, мм

Заявляемое тре-
бование абсолют-
ной погрешности,

не более, мм

этапонное зна-
чение базиса, мм



е (кинематика):

Погрешность измере-
ний, мм

Заявляемое требован ие аб -

солютной погрешности, не
более, мм

эта_понное значение
базиса, мм

Результат измере-
ний, мм

<кинематика в
Заявляемое требование аб-
солютной погрешности, не

более, мм

эталонное значение
базиса, мм

Результат измере-
ний, мм

Погрешность измере-
ний, мм

льтаты испытаний в циilльные кодовые и

Погрешность измере-
ний, мм

Заявляемое требование аб-
солютной погрешности, неэталонное значение

базиса, мм
Результат измере-

ний, мм

Срелняя квадратическая погрешность измерений, в плане, мм - ...
Заявляемое требование срелней квадратической погрешности, в плане, мм - ...



Средняя квадратическtш погрешность измерений, по высоте, мм - ...
Заявляемое требование средней квадратической погрешности, по высоте, мм - ...
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2 (Обязательное

Наименование характеристи-
ки

Значение характеристики

модификация ToPCoN NET-Gs ToPCoN GR-5

,Щиапазон измерений длины
базиса, м

от 0 до 30 000

Границы допускаемой абсо-
лютной погрешности измере-
ний длины базиса (при дове-
рительной вероятности 0,95) в

режиме <Статика>, мм:
- в плане
- по высоте

*2.(3,0+0,5.10-6.D),
*2.(3,5+0,5.10-б.D),

D - измеряемое расстояние в ммгде

Щопускаемiш средняя квадра-
тическая погрешность изме-

рений длины базцса в режиме
<<Статика>, мм:

- в плане
- по высоте

3,0+0,5.10-6.D,
3,5+0,5.10-6.D,

где D - измеряемое расстояние
Границы допускаемой абсо-
лютной погрешности измере-
ний длины базиса (пр" до"е-
рительной вероятности 0,95) в

режиме <Быстрая статика)),
мм:

- в плане
- по высоте

+2.(3,0+0,5.10-6.D),
+2.(5,0+0,5.10-6.D),

где D - измеряемое расстояние в мм

.ЩопускаемЕuI средняя квадра-
тическая погрешность изме-

рений длины базпса в режиме
кБыстрая статика)) , мм:

- в плане
- по высоте 3,0+0,5.10-б.D,

5,0+0,5.10-6.D,
где D - измеряемое расстояние в мм

Гранишы допускаемой абсо-
лютной погрешности измере-
ний длины базиса (при дове-
рительной вероятности 0,95) в

режиме <Кинематика)), мм:
- в плане
- по высоте

+2.(8+l .l0-6.D),

+2.(15+1.10-6.D),
+2.(5,0+0,5.10-6.D),

+2.( 1 0,0+0,8. l 0-6.D),

где D - измеряемое расстояние в мм

.Щопускаемая средняя квадра-
тическtш погрешность изме-

рений длины базиса в режиме
<Кинематика>>, мм:

- в плане
_ по высоте

8+1.10-6.D,
l5+1.10-0.D,

5,0+0,5.10-6.D,
l0,0+0,8.10-6.D,

где D - измеряемое расстояние в мм



ll

Границы допускаемой абсо-
лютной погрешности измере-
ний длины базиса (при дове-
рительной вероятности 0,95) в

режиме <Кинематика в реаль-
ном времени (RTK)>, мм:

- в плане
- по высоте

+2.(8+1.10-6.D),
+2.(15+1.10-6.D),

*2.(5,0+0,5.10-6.D),
t2.( 1 0,0+0,8. 1 0-6.D),

где D - измеряемое расстояние в мм

flопускаемая средняя квадра-
тическаJI погрешность изме-

рений длины базиса в режиме
<Кинематика в речrльном вре-
мени (RTK)>, мм:

- в плане
- по высоте

8+1,0.10-6.D,
15+1,0.10-6.D,

5,0+0,5.10-6.D,
10,0+0,8.10-6.D,

где D - измеряемое расстояние в мм
Граничы допускаемой абсо-
лютной погрешности измере-
ний длины базиса (при дове-
рительной вероятности 0,95) в

режиме к!ифференцичrльные
кодовые измерения (DGPS)),
мм:

- в плане
- по высоте

+2.400
+2.600

.Щопускаемiш средняя квадра-
тическiш погрешность изме-

рений длины базиса в режиме
<Щифференциальные кодовые
измерения (DGPS)>, мм:

- в плане
- по высоте

400
600

Наименование характеристики Значение характеристики
модификация TOPCON Hiper V l SOKKIA GRX2
диапазон измеDений длины базиса, м от 0 до 30 000

Границы допускаемой абсолютной погрешно-
сти измерений длины базиса (при доверитель-
ной вероятности 0,95) в режиме кСтатика>, мм:

- в плане
- по высоте

+2.(3,0+0,5.10-6.D),
+2.(3,5+0,5.10-6.D),

где D - измеряемое расстояние в мм

.Щопускаемaш средняя квадратическЕuI погреш-
ность измерений длины бжиса в режиме кСта-
тика), мм:

- в плане
- по высоте

3,0+0,5.10-6.D,
3,5+0,5.10-6.D,

где D - измеряемое расстояние в мм



l2

Границы допускаемой абсолютной погрешности
измерений длины базиса (при доверительной
вероятности 0,95) в режиме кБыстрая статикаD,
мм:

- в плане
- по высоте

+2.(3,0+0,5.10-6.D),
+2.(5,0+0,5.10-6.D),

где D - измеряемое расстояние в мм

.Щопускаемчш средняя квадратическая погреш-
ность измерений длины базиса в режиме <Быст-

рая статика)), мм]
- в плане
- по высоте

3,0+9,5,10-6,D,
5,0+0,5.10-6.D,

где D - измеряемое расстояние в мм
Границы допускаемой абсолютной погрешности
измерений длины базиса (при доверительной
вероятности 0,95) в режиме <Кинематика>, мм:

- в плане
- по высоте

t2.(l0+1.10-6.D),
+2.(15+1.10-6.D),

где D - измеряемое расстояние в мм

.ЩопускаемffI средняя квадратическая погреш-
ность измерений длины базиса в режиме <Ки-
нематика), мм:

- в плане
- по высоте

10+1.10-6.D,
15+1.10-6.D,

где D - измеряемое расстояние в мм
Границы допускаемой абсолютной погрешности
измерений дJIины бжиса (при доверительной
вероятности 0,95) в режиме кКинематика в ре-
аJIьном времени (RTK)>, мм:

- в плане
- по высоте

*2.(10+1.10-6.D),
+2.(15+1.10-6.D),

где D - измеряемое расстояние в мм

.Щопускаемirя средняя квадратическЕuI погреш-
ность измерений длины базиса в режиме <Ки-
нематика в реальном времени (RTK)>, мм:

- в плане
- по высоте

l0+1.10-6.D,
l5+1.10-6.D,

где D - измеряемое расстояние в мм
Границы допускаемой абсолютной погрешности
измерений длины базиса (при доверительной
вероятности 0,95) в режиме кЩифференциаль-
ные кодовые измерения (DGPS)>, мм:

- в плане
- по высоте

*2.400
+2.б00

.Щопускаемая средняя квадратическiш погреш-
ность измерений длины базиса в режиме uДиф-

ференциальные кодовые измерения (DGPS)>,
мм:

- в плане
- по высоте

400
б00


